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Indicatori |Livelli Descrittori Evidenze Pun‘1
PRIMA PARTE  |SECONDA PARTE | (centest
Non conosce i dispositivi citati nel testo
1 Non conosce le grandezze fisiche citate nel testo e le formule 0-5
che le legano
e Motore asincrono trifase
Conosce i dispositivi citati nel testo in modo superficiale e e  Caratteristica meccanica
Padronanza delle 2 frammentario e  Concetto di portata e prevalenza 1) Elaborazione di un algoritmo 6-12
conoscenze Non conosce tutte le grandezze fisiche citate nel testo e le *  Elementi di sicurezza elettrica g)sﬁ'é’rgigtfrzif'gg: di un motore )
disciplinari relative formule che le legano zgflu S[%‘nt' fautomazione industriale 3) Criteri di scelta di un motore
aé;?:lgilsfimﬁi?l Conosce i dispositivi citati nel testo in modo adeguato *  PLCoaliro sistema programmabile | 4) Schern a d?'ﬁ:‘;‘;fe
p 3 Conosce tutte le grandezze fisiche citate nel testo e le formule  |*  Sintassi del linguaggio LADDER o 13-19
altro linguaggio di programmazione
che le legano
Conosce i dispositivi citati nel testo in modo approfondito
4 Conosce in modo approfondito tutte le grandezze fisiche citate 20 -25
nel testo e le formule che le legano
Non riesce ad analizzare le specifiche di progetto ed a
Padronanza delle N .
comprendere I'obiettivo da raggiungere
competenze 1 Imposta la soluzione di massima con schemi a blocchi e 0-10
tecnico- considerazioni scarsamente comprensibili
professionali Non entra mai nel dettaglio della soluzione del problema
_ specifiche di Riesce ad analizzare solo parzialmente le specifiche di progetto
indirizzo rispetto e a comprendere I'obiettivo da raggiungere
agli obiettivi della 2 Imposta la soluzione di massima con schemi a blocchi e 11—20
prova, con considerazioni solo parzialmente adeguate al contesto e  Schema a blocchi del sistema 1) Valutazione delle specifiche di
particolare Solo occasionalmente entra nel dettaglio della soluzione del e Struttura del controllo motore progetto .
riferimento problema e Impostazione dell'algoritmo gl) Qir;sgiltg;il;?]guasto al sistema
all'analisi e Analizza completamente, anche se in modo non critico, le *  Scelta del motore . 3) Valutazione delle
comprensione dei specifiche di progetto e comprende I'obiettivo da raggiungere ¢ Determinazione del punto dilavoro | caratteristiche dei motori
casi e/o delle 3 Imposta la soluzione di massima con schemi a blocchi e 4) Analisi dello schema a blocchi | 24-30
situazioni considerazioni adeguate al contesto e del procedimento di risoluzione
problematiche Entra nel dettaglio della soluzione del problema
proposte e alle Analizza in modp gompleto e gritico le specifiche di progetto e
metodologie comprende I’oblgttlvo Qa raggiungere _ _
utilizate nella loro 4 Lrgr;:gizt:rgaz%%liu;?;e di massima con schemi a blocchi e 31— 40
risoluzione. . guate ed Ofmma“ .
Entra nel dettaglio della soluzione del problema analizzando
anche i minimi dettagli
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Non raggiunge mai risultati corretti
Non rappresenta i risultati ottenuti in modo efficace 04
Non evidenzia alcuna spiegazione del procedimento seguito
Completezza nello - - ’ i
wvol pimento della Raggiunge qualche risultato corretto N _ 8 gﬁzg{g gﬁ';ﬁgg;'it’rzgrremi .
gtr _ 2 Non rappresenta sempre in modo efﬂc_ace i _rlsultatl . potenze in un sistema trifase 5-10
accia, Fornisce solo occasionalmente una spiegazione del procedimento 3) Calcolo della coppia di
coerenza/correttezz seguito . Correttezza degli algoritmi avviamentodi un motore
a dei risultati e degli i ) . ) . e  Correttezza del software asincrono trifase
elaborati tecnici e?o Ottiene la maggior parte dei risultati corretti 4) Calcolo della funzione di
tecnico erafici 3 Rappresenta in modo efficace la maggior parte dei risultati trasferimento, della risposta al 11- 16
i Fornisce una spiegazione del procedimento seguito segnale a gradino e
prodotti. dell'antitrasformata
Ottiene tutti i risultati corretti
4 Rappresenta tutti i risultati in modo efficace 17- 20
Fornisce una spiegazione chiara del procedimento seguito
Capacita di Non analizza mai criticamente i risultati ottenuti S 0-3
argomentare, di Non utilizza un linguaggio tecnico adeguato 1) Ulteriori considerazioni sulla
I di sicurezza del sistema progettato
cotlegare e di 2 Non sempre analizza criticamente i risultati ottenuti N _ _ 2) Consu:!ergmﬁm s_L(leIe _ 47
.S'fntenzz.are.l_e Non utilizza sempre un linguaggio tecnico adeguato . gistfguzéone del sistema di gﬁ:;%“osi'izrr‘]g’a;s;n C‘?f:ﬂ:]”aa?aos .
INTormazioni in A e T I I R A K
modo chiaro ed Analizza criticamente i risultati ottenuti e Descrizione dello schema a del sistema di alimentazione
. 3 Utilizza un linguaggio tecnico adeguato, ma con qualche blocchi 3) Analisi dei risultati ottenuti per | @__ 44
esauriente, imprecisione . Spiegazioni relative alla ciascun motore in relazione alle
utilizzando con P caratteristica meccanica specifiche assegnate
: Cdiversi Analizza criticamente e dettagliatamente i risultati ottenuti 4) Considerazioni sull'andamento
pertinenza i diversi i~ . . \ . della risposta al segnale a gradino
linguaggi specifici. 4 Utilizza un linguaggio tecnico adeguato e conforme alla normativa 12-15
vigente
PUNTEGGIO

In centesimi

Tabella di conversione centesimi/ventesimi

centesimi | 0-3

4-7

8-11 | 12-15 | 16-19 | 20-23 | 24-27 | 28-32 | 33-37 | 38-42

43-47
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Punteggio 2 prova:
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